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AUTOSTRADE: 6.000km in
concessione a pedaggio a
25 societa che gestiscono
61 tronchi autostradali;
STRADE: ANAS, Regioni,
Provincie, Comuni,...
FERROVIE: RFI,
concessionarie minori
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e 2019 - Consiglio Superiore LLPP istituisce una commissione per la
redazione di Linee Guida per la gestione del rischio dei ponti esistenti;

* 2020 - Approvazione Linee Guida

e 2020 - Accordo CSLLPP Re e iN Via sperimentale per 24
mesi
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Identificazione

del danno
Valutazione
della capacita
resisdua
Manutenzione
preventiva

Geolocalizzazione

Prove in situ

Classi di attenzione

Big Data Techniques

Data Acquisition
Data Storage
Data Computing
Data Analysi




Porta R5485

-Integrazione di sensori;
-Fino a 253 dispositivi;

Digital Output
N°2 Relé MOSFET a
commutazione analogica
(programmabili N.A. / N.C.)
per attuazione allarmi
esterni;

Scelta motivata da analisi di
soluzioni sul mercato e
applicazioni

[

Convertitori
DC/DC

+5V/-5V

Modulo WIFI

con funzionalita di access
point/client per la
configurazione di reti di
datalogger wireless
-Adattabilita;
-Comunicazione con server

Modem 4G
(LTE cat.4 max. 150 Mbps in
DL e 50 Mbps in UL/ 3G
HSPA+ 42 Mbps in DLe
5.76Mbps in UL);

REQUIREMENTS

Dimensioni compatte e modularita multi-canale e/o multi-modulo (monitoraggio
puntuale e/o distribuito) - scalabilita del sistema

-Necessaria per sensori
MODBUS-RTU;

Comunicazione affidabile Contemporaneita della gestione di acquisizioni statiche e dinamiche con sampling e soglie 9
t i e scheda; . . q Q
: i o o Modulo 8 ingressi differenti
pratica, economica e -
precisa PPS GPS analogici
-GPS: Localizzazione scheda . . . . .
-PPS: Sincronizzazione, Architettura di sistema (Linux Embedded con web server integrato) > nessuna 9

precisione di milliecondi
anche con distanze tra i
sensori dell’ordine di km
-Reti GNSS pilt comuni
compatibili: GPS, GLONASS,

Porta Ethernet installazione software

Beldou Segnali analogici (+/-10V, 4-20mA) e digitali 9
-Compromesso tra
% funzionalitd, consumi, costi
USB memoria e facilita di integrazione.
esterna Capacita di calcolo e memorizzazione locale tramite SD Flash. Integrata possibilita di 9

Digital Input

-N°8 digital input 3,6 + 24 Vdc;

-SoM (system on module);
-Scheda integrata;

-Scelte le ime dir

disponibili nell’ottica di prestazioni
ed espansioni future

download locale

Integrabilita > Fibra ottica, GPS/GNSS, piattaforme GIS 6
Low power <500mA - batteria interna, energia solare 9
Autodiagnoni (batteria, alimentazione, temperatura e umidita) e allarmistica integrata 9

con uscite digitali

Sampling = 1kHz/channel sincro 9
# Multiconnettivita - Ethernet / WiFi / 4G integrati 9
Sincronizzazione mediante GPS integrato o mediante sensore GPS esterno 9
Risoluzione >18bit 9

SNR > 100dB 9
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Misure di spostamenti di precisione con tecnologia GNSS

Identification Iabel
{with serial number)

GNSS antenna

yet tmoves!

acquisition LED

High frequency

Power supply

Ricevitore GNSS multi-frequenza e multi-
costellazione:

* Progettato e sviluppato da YETITMOVES
Srl

* Basato su chipset UBLOX ZED F9P -
dispositivo low-cost ad alte prestazioni

* Basso consumo energetico (1.1 W) =
adatto all’installazione in aree remote,
alimentato da un piccolo pannello solare

* Equipaggiato con un antenna GNSS
calibrata ma a basso costo
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Misure di spostamenti di precisione con tecnologia GNSS

Ble Configure  Advany =1
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spostamenti superficiali:

e Funzionamento in modalita RTK e
statico-differenziale

yetitmoves!

e Utilizza misure GNSS multi-frequenza
— gestisce linee di base fino a 200 Km

* Misura di spostamenti con RMS anche
<1 mm in planimetria (modalita
statica, misure giornaliere)
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Workflow processamento dati SAR:

Uso software ENVI Sarscape per
processamento PSINSAR, per
individuazione punti ad alta coerenza
(permanent scatterers)

Uso di dati Sentinel 1 (IW, SLC, VV+
HH polarization Je COSMO SkyMed
(CSK, STR_Himage, SCS_B(L1A))
Analisi storica su una finestra
temporale di minimo 3 anni

Output generato: Serie temporale
degli spostamenti medi annui dei
Permanent Scatteres rilevati nell’area
d’interesse

Connection Graph

|

ADI definition
{Optional)

Estimation of average
Displacement Rate and DEM
correction factor

Master selection

|

Differential
Interferograms
Ganaration

PS candidates
selection

Location Time Series
Estimation

-

Average SAR
backscatter Image
generation

|

l

Average SAR
backscattered

w
Average 3D Location Location Time
displ. rate of the P5s Series




VISUALIZZAZIONE RISULTATI DELLANALISI
INTERFEROMETRICA IN AMBIENTE GIS
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MODISAT

WP1000
Gestione
Progetto

WP1100
Gestione Progetto

[EU]

WP2000
progettazione

WP2100
Requisiti Servizio
[EV]

WP2200
Architettura
Servizio
[EV]

WP3000
Piattaforma di
Servizio

WP3100
Integrazione GNSS
[YIM]

WP3200
Integrazione
DIFSAR
[GISKY]

WP3300
Implementazione
Piattaforma
[EU]

WP4000
Demo

WP4100
Preparazione Demo

[EU]

WP4300
Esecuzione Demo
[EU]

WP5000
Analisi di
Mercato

WP5100
Analisi di Mercato
[EU]
PROJECT CHART MODISAT
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4000|DEMO
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