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FORMAZIONE 

 2001: Dottorato di Ricerca in Ingegneria Aerospaziale conseguito presso il Politecnico di Milano. 

 Titolo della tesi: Space Systems for Interplanetary Missions: Automation of the Preliminary Design. 
Relatore Prof.ssa Amalia Ercoli Finzi 

 1998: Laurea Magistrale in Ingegneria Aeronautica conseguita presso il Politecnico di Milano, pieni voti 

 Titolo della tesi: Dynamics and control of a tethered spinning space station with controlled gravity, 
Relatore Prof.ssa Amalia Ercoli Finzi 

LINGUA 

 Madrelingua: Italiano 

 Livello L1: Inglese 

 Livello L2: Francese 
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ATTIVITA’ ACCADEMICHE E PROFESSIONALI 

2021-in corso Membro del Gruppo di esperti a supporto tecnico-scientifico del Comitato 
interministeriale per le politiche relative allo spazio e alla ricerca aerospaziale  - COMINT 

2021- in corso Nominata dal Ministro della Ricerca e Unversità quale membro Esperto nazionale per il 
Cluster 4, Digital, Industry and Space, per il Programma Quadro Horizon Europe 

2021 -in Corso Nominata esperto valutatore per la revisione del centro di ricerca tedesco DLR di Brema 

2020 
 Nominata dal MISE membro della commissione valutatrice per la selezione di esperti per 
la costituzione del Comitato per lo sviluppo dell’industria aereonautica, legge 808 

2020 – in corso Full member dell’ International Academy of Astronautics 

2020-in corso Supervisor di tre ESRs nel programma Marie Sklodowska-Curie Action - Innovative 
Training Network ASCENSION 2020-2023.  

2020 – in corso 
 Presidente del Comitato tecnico scientifico per la realizzazione del International 
Workshop on Satellite Constellation and Formation Flying a Milano, presso il Politecnico 
di Milano 

2020 – in corso Membro della Commissione di gestione dei corsi Passion in Action del Politecnico di 
Milano 

2019 –in corso Membro della EU - Copernicus Academy 

2019-in corso Membro affiliato dell’ Istituto Nazionale di Astrofisica (INAF) 

2019 – in corso Professore di Prima Fascia in Meccanica del Volo in servizio presso il Politecnico di 
Milano 

2018-in corso Membro del Comitato di Gestione dell’accordo Quadro tra Politecnico di Milano e INAF 
OAB – Istituto Nazionale di Astrofisica-Osservatorio Astronomico di Brera 

2018- in corso 

Membro del Comitato di esperti a supporto della divisione di esplorazione umana e 
robotica dell’Agenzia Spaziale Europea -  HESAC (Human & robotic Exploration 
Science Advisory Committee) o 

2018-2020 
Supervisor per la Marie Sklodowska-Curie individual fellowships GRAINS “Gravitation 
of Rubble-pile Asteroid with Internal N-body Structure” 

2017- 2019 
Membro della Commissione Scientifica del Dipartimento di Scienze e Tecnologie 
Aerospaziali del Politecnico di Milano 

2017-2019 Valutatore per i Progetti SME Horizon 2020  del Programma Quadro Europeo Horizon 
2020 

2018 – in corso Membro del Gruppo di lavoro per la missione AIDA-HERA (NASA-ESA) 

2017-in corso 
Membro del Comitato Direttivo del laboratorio interdipartimentale di Geomatica e 
Osservazione della Terra, del Politecnico di Milano  

2016-in corso 
Membro del comitato di Gestione dell’Accordo Quadro  stipulato tra Politecnico di 
Milano e Agenzia Spaziale Italiana 

2015-in corso 
Membro del Gruppo di Lavoro scientifico del payload PROSPECT in prossimo volo su 
Luna 27; coordinatore del gruppo relativo al drill (2019-in corso) 

2015- in corso 
Membro del Lunar Sample Return Science Definition Team dell’Agenzia Spaziale 
Europea 

2014 – 2020 Corresponding Member dell’ International Academy of Astronautics 

2014-2018 

Coordinatore per il Gruppo di Lavoro di Space Robotics Working nella piattaforma SPIN-
IT, in supporto al lavoro della Agenzia Spaziale Italiana, nel contesto della preparazione 
di H2020 SRC PERASPERA 
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2014-2018 
Rappresentante del Politecnico di Milano per il progetto di ricerca italo-cinese Moon 
coordinato dall’Agenzia Spaziale Italiana 

2014-2015 
Membro della Task Force del Cluster Nazionale Aerospaziale (CTNA) in qualità di 
referente scientifico per la Lombardia per il progetto Pro-Italia 

2015-in corso 

Fondatrice e responabile del Gruppo di ricerca ASTRA ( Advanced Space technologies 
for Robotics and Astrodynamics), composto da 1 Ricercatore a tempo determinato,  2 

PostDocs, 13 Ph.D. candidates e 1 fresh engineer; il Gruppo svolge attività di ricerca 

teorica e applicate attraverso studi interni e finanziati sia a livello nazionale che 

internazionale.  

Fondatrice e responsabile dei Laboratori ASTRA che comprendono alcune infrastrutture 

per la sperimentazione spaziale: struttura DANCE costituita da 2 veicoli a 5 gradi di 

libertà ( uno in sviluppo) mobili su piano a basso attrito per sperimentazione in campo 

robotico orbitale, volo di prossimità, volo in formazione.; struttura ARGOS per lo 

sviluppo e verifica di algoritmi per la guida navigazione e controllo relativi basati su 

utilizzo di immagini e algoritmi di intelligenza artificiale, dotata di diorama e mockup 

satellitari e di braccio robotico di movimentazione; impianto prototipale per estrazione 

di acqua da suolo lunare- ISRU; struttura FLAMINGOs dotata di 2 bracci robotici – in 

cessione da ASI -  a 6 gradi di liberta per ricerca in ambito di dinamica di contatto e On 

Orbit Servicing testing (in sviluppo). 

2011-2016 

Membro della commissione di valutazione, nominate dal MUR, per il progetto Bandiera 
ASTRI (Astrofisica con Specchi a Tecnologia Replicante Italiana), 

2013- 2019 
Professore confermato di II Fascia in Meccanica del Volo in servizio presso il 
Politecnico di Milano 

2012 Abilitazione Scientifica Nazionale a Professore Ordinario 

2011-2013 Professore di II Fascia in Meccanica del Volo in servizio presso il Politecnico di Milano 

2009-in corso 
Membro del comitato tecnico del International Workshop on Satellite Constellation and 
Formation Flying 

2008-in corso 
Membro del comitato scientifico del simposio di Astrodinamica per lo International 
Astronautical Congress  - IAC – conferenza dell’International Astronautical Federation. 

2008-in corso 

Membro dello Space Exploration & Earth Observation Working Group nella piattaforma 
interregionale  NEREUS (Network of European Regions Using Space Technologies) 
platform 

2008-2018 Presidente della Commissione di Laurea per il Dipartimento di Scienze e Tecnologie 
Aerospaziali di Politecnico di Milano 

2008-2010 CEO di SME per lo sviluppo di tecnologie avanzate in ambito spazio 

2008 CO-fondatore di una SME di 5 soci per lo sviluppo di tecnologie avanzate in ambito 
spazio 

2008 
Membro della commissione di valutazione per il progetto italo-francese Symbol-X 
project, su mandato dell’Agenzia Spaziale Italiana  

2007- in corso 
Membro del collegio dei docenti del Corso di Dottorato in Ingegneria Aerospaziale. 
Presso il Politecnico di Milano. 

2004-2010 
Ricercatore confermato in Meccanica del Volo presso il Politecnico di Milano, in servizio 
al Dipartimento di Scienze e Tecnologie Aerospaziali.  

2001-2004 PostDoc presso il Politecnico di Milano, in servizio al Dipartimento di Scienze e 
Tecnologie Aerospaziali. 
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2001-2003 

Ingegnere di Sistema per il progetto universitario Palamede. Per la realizzazione di un 
micro-satellite universitario.  

1999-2000 
Visiting Ph.D. presso European Space Operation Centre (ESOC) per lo sviluppo di un 
prototipo di pianificatore autonomo per la missione Proba 1 Darmstadt, Germany 

Autore di 339 pubblicazioni scientifiche, 222 indicizzate Scopus e 327 indicizzate Google 
Scholar 

Relatore di 27 PhD in Ingegneria Aerospaziale 

Relatore di 163 Tesi Magistrali in Ingegneria Aerospaziale/Spaziale, 40 tesi di laurea, 
Ingegneria Aerospaziale/Spaziale 

Revisore per le seguenti riviste scientifiche: Celestial Mechanics, Acta Astronautica, 

Journal of Field Robotics, Advance in Space Research, Journal of Guidance Dynamics 

and Control, Journal of Space Science and Technology 

Membro di numerose commissioni finali di dottorato, sia nazionali che internazionali. 

Membro e Presidente di numerose commissioni di concorso nazionali per posizioni di 
ruolo da Ricercatore, Professore di II fascia, Professore di I fascia per differenti 
accademie, centri di ricerca. 
Membro di commissioni di concorso per posizioni di ruolo presso l’Agenzia Spaziale 
Italiana 
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RICERCA E FINANZIAMENTI 

Michèle Lavagna è stata ed è Principal Investigator e Project Manager di più di cinquanta Progetti di ricerca, vinti 
in regime competitivo, per un finanziamento totale per il suo gruppo di lavoro di circa 5.1 M€. 

Ha esperienza pluriennale nel coordinamento, gestione e sviluppo di progetti sia di ricerca che industriali, sia in 
ambito Nazionale che internazionale, sempre nel campo dell’ingegneria per lo Spazio.  

La ricerca di Michèle Lavagna si concentra primariamente sulla dinamica e controllo del volo spaziale e 
sull’ingegneria dei sistemi spaziali. 

In particolare, si evidenziano i settori dell’In Situ Resource Utilisation, sviluppo di nanosatellite ad elevate 
prestazioni, dalla fase concettuale fino al volo ( fasi A-E), tecniche di guida navigazione e controllo per il volo di 
prossimità, il landing di precisione, l’Active Debris Removal and Mitigation nel contesto dell’On Orbit Servicing, 
le tecniche di Intelligenza Artificiale per l’aumento di autonomia a bordo e l’efficientamento dei processi 
progettuali/produttivi mediante concurrent engineering e model based system engineering, i sistemi distribuiti ( 
costellazioni/formazioni) in regimi dinamici non kepleriani.  

Di seguito si riporta lista delle collaborazioni in cui Michèle Lavagna è o è stata coinvolta. 

ANNO CONTRATTO RUOLO

2021 

Research contract - Lunar Communications and Navigation Service 
(LCNS) Phase A/B1 Study – ESA financed in consortium with 
Telespazio SpA in charge of the whole orbital architecture for the NAV-
COMMS constellation definition 

Project Manager (for 
PoliMi) 

Research contract - Cis-Lunar Transfer Vehicle (CLTV) - Phase A/B1 
– ESA financed, in consortium with TAS-I, under collaboration with
TAS-F for mission analysis and rendez-vous GNC in LOP-G NRHO 
trajectory 

Project Manager (for 
PoliMi) 

Research contract - Small Satellite Missions to Mars an Architectural 
Study – ESA financed to assess the design of a Martian constellation as 
NAV and COMMS infrastructure – in consortium with TAS-I 

Project Manager (for 
PoliMi) 

2020  
Research Contract e.INSPECTOR Phase A – ESA contract – to settle 
the mission feasibility and its requirements at subsystem level for a 
smallsat to fly within 2024 in proximity of a space debris object to 
reconstruct its shape and dynamics 

Project Manager 
(Prime) 

Research contract - MUSICA Multiband Ultrawide Spectro-Imager for 
Cryosphere Analysis, ASI financed, in consortium under INAF-OAB, in 
charge of the mission design and feasibility assessment on smallsat. 

Project Manager ( for 
PoliMi) 

Research contract AIVIONICS – to assess the AI techniques 
effectiveness for optical navigation during proximity maneuvering – 
ESA Contract 

Project Manager ( for 
PoliMi) 

2019  

 Research Contract – LICIACube -to develop the mission analysis and 
guidance for a Cubesat to Didymos asteroid system to support the 
NASA DART mission 

Project Manager ( for 
PoliMi) 

 Innovative Training Network ASCENSION – responsible for 2 ESRs 
on reusable launchers’ GNC and multi-payload delivery trajectory 
optimisation – MSCA H2020 Framework - European Commission 
funding 

Project Manager (for 
PoliMi) 
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 Research contract GLASS – Guide di Luce per Applicazioni 
multifunzionali per Sistemi Spaziali, financed by Agenzia Spaziale 
Italiana, glass fibers exploitation on highly flexible space 
components to properly reconstruct their shape – to be tested on 
parabolic flight  

Project Manager 
(Prime) 

 
Centralized Autonomous Relative Navigation of Multiple Spacecraft 
around Small Bodies – ESA Contract Project Manager 

(Prime) 

2018

 Research contract HERMES-Technological Patfhinder – to design and 
develop up to launch 3 3U nanosatellites to fly in fleet for GRBs 
detection – under Ministry of Education and Research, co-financed by 
ASI- in consortium with INAF 

Project Manager 
(Prime) 

 Research contract HERMES – Scientific Pathfinder – to increase the 
HERMES TP cluster with 3 3U nanosatellites more to perform rapid 
GRBs localisation – H2020 EC contract, in consortium with INAF 

Project Manager (for 
PoliMi) 

 COMMERCIAL IN-SITU RESOURCE UTILISATION 
Demonstration Mission Preparation Phase – ESA Study, in consortium 
with OHB-I, OHB System, Munster University, to perform phase A\B1 
design for an E2E payload for ISRU for water extraction on the 
Moon through commercial landers 

Project Manager (for 
PoliMi) 

 LUNAR ISRU DEMONSTRATION MISSION DEFINITION STUDY 
ESA Study on ISRU demonstrator P\L design based on 
carbothermal reduction – in consortium with OHB.I and OHB-
System 

Project Manager (for 
PoliMi) 

 MSCA-2020 IF – Supervisor for the GRAINS -Gravitation of Rubble-pile 
Asteroid with Internal N-body Structure - project European Commission
funding 

Project Manager (Prime) 

 Research contract – Attività di ricerca e innovazione – ASI financed to 
support the Agency on research and technological foresight in the Space
systems domain 

WP Manager (for PoliMi) 

2016 

 
Research contract on scientific payloads, CHRISTMAS - Cryosphere 
High spatial Resolution Images and Snow/ice properties via apparent 
Thermal inertia obtained from Multispectral Advanced optical 
Systems, ASI contract under UniMi 

Project Manager ( for 
PoliMi) 

 
Research contract on technology development, PROTEO, ASI contract 
under INAF Project Manager (for 

PoliMi) 

 
Research Contract PLATINO (mini Piattaforma spazi aLe ad Alta
TecNOlogia) fase A, ASI contract, under OHB-CGS 

Project Manager ( for 
PoliMi) 

 
H2020 Research contract S3Net on March 2015 Compet 3 call, 
in consortium with Berlin University 

Project Manager ( for 
PoliMi) 

 Consultancy contract e.Deorbit, ESA contract, under TAS-I Project Manager 

2015

 
Research Contract VINAG, VISION/INS INTEGRATED 
NAVIGATION ASSISTED BY GNSS, VINAG -TSD-PP-01, 
Agenzia Spaziale Italiana contract in consortium with Techno System 
Development srl 

Project Manager (for 
PoliMi) 

 
Research contract AIM phase A\B1, ESA contract ITT reference 
AO/1-8152/14/NL/MV, in consortium with OHB GmbH 

Project Manager (for 
PoliMi) 
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Research contract GLXP Landing Technology, ESA contract ITT 
reference RFP/IPL-PTS/FK/2014.889, in consortium with TAS-I SpA, 
TSD srl 

Project Manager 
(Prime) 

 
Research Contract Lunar Drill Design, under ESA contract, in 
consortium with Selex-ES SpA 

Project Manager (for 
PoliMi) 

 Consultancy contract e.DeOrbit -CNN, ESA contract, under TAS-F. Project Manager 

2014

 
Research contract e.DeOrbit, ESA contract ITT reference AO/1- 
7632/13/NL/MV, in consortium with Kayser-Threde GmbH 

Project Manager (for 
PoliMi) 

 
Research contract Contract COBRA extension of the “IRIDES” 
experiment under ESA contract, in consortium with GMV, Spain Project Manager (for 

PoliMi) 

 
Research contract, Multiple-Body Dynamics Simulation tool (For 
Active Satellite Removal System Modelling)-continuation, Under ESA 
contract 

Project Manager 
(Prime) 

2013 

 
Research contract PATENDER Net Parametric Characterisation and 
Parabolic TesT, under ESA contract, ITT Reference AO 1- 
7452/13/NL/RA in consortium with GMV, Spain 

Project Manager (for 
PoliMi) 

 
Consultancy contract Sample Canister Capture Mechanism Design 
And Breadboard, for the Mars Sample Return Mission, under OHB- 
CGS SpA contract 

Project Manager (for 
PoliMi) 

 
Consultancy contract Space Radiations Superconducting Shield – 
SR2S under OHB-CGS Spa contract 

Project Manager (for 
PoliMi) 

 
Research contract AMALIA Fase B1: Missione di Landing & Mobility 
sulla Luna, under Agenzia Spaziale Italiana contract 

Project Manager 
(Prime) 

 
Research contract, Multiple-Body Dynamics Simulation tool (For 
Active Satellite Removal System Modelling), Under European Space 
Agency contract 

Project Manager 
(Prime) 

 
Consultancy contract, Active Debris Removal By Adaptation Of The 
Vega Upper-Stage in consortium with ELV SpA, under European 
Space Agency contract 

Project Manager (for 
PoliMi) 

 
Consultancy contract, Active Debris Removal Service, in consortium 
with   Kaiser-Threde   GmbH,   OHB GmbH,  OHB-Sweden, under 
European Space Agency contract 

Project Manager 

2012 

 Research contract, SysNova R&D Studies Competition for Innovation 
12/X03 Binary asteroid orbit modification (BEAST), in consortium 
with GMV Spain and Thales Alenia Space-I, under European Space 
Agency contract 

Project Manager (for 
PoliMi) 

 Research contract, WIRELESS PASSIVE SENSORS, in consortium 
with Thales Alenia Space-I, and Selex-ES SpA, under European Space 
Agency Innovation Technology Initiative (ITI) contract 

Project Manager (for 
PoliMi) 
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 Research contract, R&D Studies Competition for Innovation 12/X03 
Agency Contactless Earth-bound orbit modification (COBRA), in 
consortium with GMV Spain and Thales Alenia Space-I, under 
European Space Agency contract 

 

Project Manager (for 
PoliMi) 

 Research contract, CO-II Architecture-The Neo Segment, in consortium 
with Telespazio S.p.A. – Astrium GmbH, under European Space 
Agency contract 

 
Project Manager 

2011   


 

Research contract, Flight Control Team Multi-Agent System, in 
consortium with VEGA Space GmbH , under European Space  Agency 
contract 

 
Project Manager (for 

PoliMi) 
 Consultancy contract Lunar Google Xprize Missione Amalia Missione 

Di Landing & Mobility Sulla Luna, under Agenzia Spaziale Italiana 
contract 

 
Project Manager 

(Prime) 

2010   
 

 

Research contract In-Situ Resources Utilisation (ISRU) Architecture 
And Technology Study, in consortium with OHB-CGS SpA, under 
European Space Agency contract 

 
Project Manager (for 

PoliMi) 

2009   

 

Research contract PRESTIGE EDUCATION PROGRAM, in 
consortium with Bremen University under European Space Agency 
Contract 

 
Project Manager 

(Prime) 

 PRIN-COFIN national project: Education, University and Research 
Ministry (MIUR) contract 

Project Manager (for 
PoliMi) 

2008  
 


 

Research contract: Analisi Multidisciplinare per Identificazione di 
Microseepage: in collaboration with Chemical, Mathematics, Energy 
Dept. of Politecnico di Milano, under ENI SpA contract 

 
Project Manager 

 Consultancy contract TOMORROW BIRD, in consortium with Carlo 
Gavazzi Space S.p.A under European Space Agency contract Project Manager 

2007  
 

 
Research contract Distributed Agents For Autonomy, in consortium 
with SciSys Ltd, under European Space Agency contract 

Project Manager (for 
PoliMi) 

 Research contract Autonomous Planning\Scheduling INITIATIVE in 
consortium with VEGA GmbH, under European Space Agency contract 

 
Project Manager (for 

PoliMi) 

 Research contract SURFACE ARCHITECTURES, in consortium with 
OHB-CGS SpA under European Space Agency contract 

Project Manager 

 Study   PRIN-COFIN: validazione   sperimentale   di   algoritmi   per 
l’ottimizzazione robusta per la realizzazione, guida e controllo di 
formazioni di veicoli per lo spazio ad alta autonomia, under Ministry 

 
Project Manager 
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of Education, University and Research (MIUR) national contract 
 Research contract CEF-CONCURRENT ENGINEERING FACILITY: 

under Thales Alenia Space S.p.A. Italia and Agenzia Spaziale Italiana 
Contract 

Project Manager 

2006 

Research contract GLOBAL TRAJECTORY OPTIMISATION: Can 
We Prune the Solution Space when Considering Deep Space 
Manoeuvres? Under European Space Agency -Ariadna contract 

Technical Engineer 

2005

 Research contract SATELLITE PER MISSIONE OTTICA-MIOSAT, 
in consortium with Rehinmetall SpA under Agenzia Spaziale Italiana 
Contract 

Project Manager 

 Consultancy contract NUCLEAR MULTI-MODULE ISRU Mission – 
Lunar Exploration Architecture, under Alcatel Alenia Space-Italia 

Project Manager 

 Consultancy contract MULTIMISSION AUTOMATIC SCHEDULER 
in consortium with Telespazio SpA, under European Space Agency 
contract 

Technical Engineer 

2004 

Study PRIN-COFIN: Ottimizzazione globale multiobiettivo per la 
selezione di componenti di sistema in fase preliminare di progetto per 
applicazioni spaziali under Ministry of Education, University and 
Research (MIUR) national contract 

Project Manager (for 
PoliMi) 

2003 

 
Consultancy contract under European Space Agency, Concurrent 
Design Facility 

Project Manager (for 
PoliMi) 

2002 

 
Research contract SMART-FDIR, in consortium with Alenia Spazio-I 
under ESA contract 

Technical Engineer 

2001 

 Intelligent Dynamic (Re-) Scheduler for PROBA, under ESA contract Technical Engineer 
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ATTIVITA’ DIDATTICA 

Michèle Lavagna ha parecchi anni di esperienza di insegnamento universitario nell’ambito della Meccanica 
Orbitale e della Progettazione di Sistemi Spaziali.  

ANNO RESPONSABILITA’ 

2021- in corso 
Cattedra del Corso di Applied Space Mission Analysis and Design, Laurea Specialistica in 
Space Engineering, Politecnico di Milano 

2021-in corso
Cattedra del Corso di Space System Engineering & Operations, Laurea Specialistica in 

Space Engineering, Politecnico di Milano 

2019 

Responsabile del Concurrent Engineering Challenge, third Edition – al Politecnico di 

Milano, selezionato da ESA Academy per svolgere una 5 giorni di studio di fattibilità in 

ambiente di Concurrent Engineering in coordinamento con altre 2 Università europee 

2019 
Relatore di 2 ESRs per il progetto  EC-ITN – H2020 ASCENSION; responsabile per il 

secondment di 2 ESRs nella stessa rete di PhD europei 

2019 Tutor italiano nominato ASI per la post-Alpbach at ESA Academy 

2019 Tutor italiano nominato ASI per la Alpbach school 

2018 Tutor italiano nominato ASI per la post-Alpbach at ESA Academy 

2018 
Tutor italiano nominato ASI per la Alpbach school come esperto di sistemi di 
campionamento planetario 

2015-2016 

Supervisore e responsabile dell’esperimento di volo Parabolico SatLeash, selezionato per 
all’interno del programma Fly Your Thesis! ESA program, 2015 edition. L’esperimento è 
stato progettato realizzato e gestito in volo da un team di 5 studenti, dottorandi e laureandi. 

2012-2014 

Tutor principale per il progetto di Alta Scuola Politecnica (www.asp.it) D-Verse: The space 

Park project,per realizzare un centro museale di divulgazione  delle attività spaziali, da 

installarsi presso villa Confalonieri di Merate, LC-Italia 

2012-2015 

Co-advisor per la tesi di dottorato Coupled Orbit-Attitude Mission Design in the Circular 

Restricted 3-Body Problem in sviluppo presso Purdue University, West Lafayette, 

Indiana,US 

2011- 2013 

Tutor per il progetto dell’Alta Scuola Politecnica “NECV: Deep Space Missions: NEA 
Exploration Crew Vehicle” project, finalizzato allo studio di missione umana ad asteroidi 

2010- in corso 

Docente per seminario al corso di laurea specialistica Multi-Agents System, presso il  
Politecnico di Milano, Dipartimento di Elettronica Informatica e Bioingegneria 

2009 –2016 

Cattedra del Corso di Orbital Mechanics, Corso di laurea specialistica in Space 
Engineering, Politecnico di Milano 

2008-2010 
Tutor principale per il progetto di Alta Scuola Politecnica “Space Hotel Design-SHD” 
study, studio di fattibilità per mercato privato turistico spaziale.  

2007 

Docente per seminario di astrodinamica presso Massachussets Institute of Technology 
(MIT), laboratorio di robotica, student del Mechanical Engineering Dept. 
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2007 Docente per seminario introduttivo all’astrodinamica presso Alenia Alcatel, Torino, Italia 

2005- in corso 
Cattedra del Corso di Space Mission Design course, Space Engineering, Laurea Magistrale 

in Space Engineering, Politecnico di Milano; (link a pie pagina1) 

2002-2010 
Cattedra del corso di Meccanica del Volo Spaziale Laurea in Ingegneria aerospaziale, 

Politecnico di Milano 

2001-2002 
Docente a contratto per il corso di Space Mission Design, Laurea specialistica in Ingegneria 
Aerospaziale, Politecnico di Milano 

1998-2008 
Docente per il corso di Meccanica Orbitale Laurea specialistica in Ingegneria Aerospaziale, 
Politecnico di Milano 

1998- in corso 

Relatore di 30 ricerche di dottorato nel campo dell’astrodinamica e dell’ingegneria 

spaziale; relatore di advisor and co\advisor of 163 tesi di laurea specialistica in Aerospace 

and Space Engineering; relatore di 40 tesi di laurea in ingegneria aerospaziale 

Controrelatore di 16 tesi di dottorato nel settore dell’ingegneria spaziale per enti nazionali e 
internazionali. 

1  https://www4.ceda.polimi.it/manifesti/manifesti/controller/ricerche/RicercaPerDocentiPublic.do?evn_prodotti=EVENTO&k_doc=89259&aa=2019&lang=IT
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PUBBLICAZIONI 
Di seguito si riporta la produzione scientifica di Michèle Lavagna, raggruppata per categoria di classificazione. 
Alla data corrente, Michèle Lavagna ha prodotto 58 articoli pubblicati su riviste indicizzate, 55 classificati ISI\Scopus; 
1 contributo a libro 289 lavori in atti di conferenze, 174 classificati ISI/Scopus. 
La produzione scientifica riguarda la dinamica e controllo dei veicoli spaziali, la progettazione dei sistemi spaziali 
robotici. 
Secondo Scopus M. Lavagna ha 1056 citazioni su 222 documenti, con h-index 16. 
Secondo classificazione Google-Scholar M. Lavagna ha 1452 citazioni su 345 documenti, con h-index 18. 

Articoli su rivista (ISI\Scopus) 

1. A.E.Finzi, M.Lavagna , Dynamics and Control of 1g Rotating Two-Body Tethered Station, Journal of the
Chinese Society of Mechanical Engineers, vol.21-no.1, pgg. 57-65, February 2000 

2. M.Lavagna,A.E.Finzi, Equilibrium Analysis of a Large Multi-Hinged Space System, Acta Astronautica
vol.53,no.1, July 2003, pgg.9-20 

3. M.Lavagna,A.E.Finzi, Large multi-hinged space systems: a parametric stability analysis”, Acta
Astronautica, vol.54, no.4 , February 2004, pp. 295-305 

4. A.E.Finzi, M.Lavagna, G.Rocchitelli, DeeDri A drill-soil system modelization for future Mars exploration,
Planetary and Space Science - Exploring Mars Surface and its Earth Analogues-, Elsevier, vol.52, issue 1-
3, January-March 2004, pp.83-89 

5. Lavagna M., A. Povoleri, A.E. Finzi, Interplanetary mission design with aero-assisted manoeuvres multi- 
objective evolutive optimization, Acta Astronautica. vol. 57 (2-8), pp. 498-509 , 2005 

6. Armellin R., Lavagna M., Ercoli Finzi A., Aero-gravity Assist Maneuvers: Controlled Dynamics Modeling
and Optimization, Celestial Mechanics and Dynamical Astronomy, Vol. 95, N. 1-4, May 2006, 2006, p. 
391-405 

7. Armellin R., Lavagna M., Starkey Ryan P, Lewis Mark J., Aerogravity Assist Maneuvers: Coupled
Trajectory and Vehicle Shape Optimization, Journal of Spacecraft and Rockets, Vol. 44, N. 5, 2007, p. 
1051-1059 

8. Di Lizia P., Armellin R., Lavagna M., Application of High Order Expansions of Two-Point Boundary Value
Problems to Astrodynamics, Celestial Mechanics and Dynamical Astronomy, Vol. 102, N. 4, 2008, p. 355-
375 

9. F. Castellini, A. Simonetto, R. Martini, Lavagna, M.R. A Mars Communication Constellation for Human
Exploration and Network Science, Advances in Space Research, Vol. 45, N. 1, 2010, p. 183-199 

10. R. Armellin, P. Di Lizia, F. Topputo, Lavagna M.R., F. Bernelli Zazzera, M. Berz, Gravity Assist Space
Pruning Based On Differential Algebra, in Celestial Mechanics & Dynamical Astronomy, Vol. 106; P. 1- 
24, 2010 

11. M.Valli, M.Lavagna,T. Panozzo, Design of a robust control law for the VEGA launcher ballistic phase,

12. Acta Astronautica, vol.71,p.92-98,2012

13. F.Castellini, M.R.Lavagna, Comparative Analysis of Global Techniques for Performance and Design
Optimization of Launchers, Journal of Spacecraft and Rockets, Vol.49, p.274-285,2012 

14. R. Armellin, P. Di Lizia, M. Lavagna, High-Order Expansion of the Solution of Preliminary Orbit
Determination Problem, Celestial Mechanics & Dynamical Astronomy, vol. 112, p. 331-352, 2012 

15. R. Armellin, A. Morselli, P. Di Lizia, M. Lavagna, Rigorous Computation of Orbital Conjunctions,
Advances In Space Research, vol. 50, p. 527-538, 2012 

16. M. Valli, R. Armellin, P. Di Lizia, M. Lavagna, Nonlinear Mapping of Uncertainties in Celestial Mechanics,
Journal of Guidance Control and Dynamics, vol. 36,2013, p. 48-63 
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17. M.Valli,R.Armellin, P. Di Lizia P.,M. Lavagna, Nonlinear Filtering Methods for Spacecraft Navigation 
Based on Differential Algebra, Acta Astronautica, Vol. 94, N. 1, 2014, p. 363-374 

18. Castellini F., Lavagna M., Riccardi A., Buskens C., Quantitative Assessment of Multidisciplinary Design 
Models for Expendable Launch Vehicles, Journal of Spacecraft and Rockets, (2013) doi: 10.2514/1.A32527 

19. P.Tadini, U.Tancredi, M.Grassi, L.Anselmo, C.Pardini,A.Francesconi, F.Branz, F.Maggi, 
M.Lavagna.L.T.DeLuca, N.Viola, S.Chiesa, V.Trushlvakov, T.Shimada, Active debris multi-removal 
mission concept based on hybrid propulsion, Acta Astronautica,vol.103, Oct-Nov 2014, pp. 150-165 

20. P. Gamba, E.Goldoni, P. Savazzi, P.G. Arpesi, C.Sopranzi, J.F. Dufour, M.Lavagna, Wireless Passive 
Sensors for Remote Sensing of Temperature on Aerospace Platforms, IEE Sensors Journal, vol. 14, no. 11, 
November 2014 

21. A.Knutson, D.Guzzetti, K.Howell, M.Lavagna, Planar Attitude Responses in a Coupled Orbit-Attitude 
Dynamical Model for Motion in Earth-Moon Lyapunov Orbits, Journal of Guidance, Control, and 
Dynamics, doi: 10.2514/1.G000469 

22. G. Di Mauro, M. Schlotterer, S. Theil, M. Lavagna, Nonlinear Control for Proximity Operations Based  on 
Differential Algebra, Journal of Guidance, Control and Dynamics doi: 10.2514/1.G000842 

23. R.Benvenuto, S.Salvi. M.Lavagna, Dynamics Analysis and GNC design of flexible systems for space debris 
active removal, Acta Astronautica (2015), http://dx.doi.org/10.1016/j.actaastro.2015.01.014 

24. P.Lunghi, M.Lavagna, R.Armellin, A Semi-Analytical Guidance Algorithm for Autonomous Landing. 
Advances in Space Research, doi:10.1016/j.asr.2015.02.022 

25. R. Carta, D. Filippetto, M. Lavagna, F. Mailland, P. Falkner, J. Larranaga, Sample Canister Capture 
Mechanism for Mars Sample Return: functional and environmental test of the elegant breadboard Model, 
Acta Astronautica, Volume 117, December 2015, Pages 99–115, doi:10.1016/j.actaastro.2015.07.009 

26. Fabio Ferrari, Michèle Lavagna, Kathleen C. Howell, Dynamical Model of Binary Asteroid Systems 
Through Patched Three-Body Problems", Celestial Mechanics and Dynamical Astronomy, 1-21, DOI 
10.1007/s10569-016-9688-x 

27. R.Benvenuto, M.Lavagna, Multibody dynamics driving GNC and system design in tethered nets for active 
debris removal, Advance in Space Research Volume 58, Issue 1, 1 July 2016, Pages 45–63 

28. P.Lunghi, M.Ciarambino, M.Lavagna, A multilayer perceptron hazard detector for vision-based 
autonomous planetary landing Advances in Space Research Volume 58, Issue 1, 1 July 2016, Pages 131–
144 

29. F. Ferrari, A.Tasora, M.Lavagna, P.Masarati, N-body gravitational and contact dynamics for asteroid 
aggregation Journal Multibody System Dynamics (2016) 

30. V.Pesce, M.Lavagna, R.Bevilacqua, Stereovision-Based Pose and Inertia Estimation of Unknown and 
Uncooperative Space Objects, Advances in Space Research ASR-D-16-00323R2 

31. A.Colagrossi, M.Lavagna, Preliminary results on the dynamics of large and flexible space structures in Halo 
orbits Acta Astronautica, May 2017, Vol.134, pp.355-367 

32. Alberto Medina, Lorenzo Cercós, Raluca M. Stefanescu, Riccardo Benvenuto, Vincenzo Pesce, Marco 
Marcon, Michèle Lavagna, Iván González, Nuria Rodríguez López, Kjetil Wormnes Validation results of 
satellite       mock-up       capturing       experiment       using        nets,        Acta        Astronautica  Volume 
134, Pages 314-332 , May 2017 

33. F.Ferrari, M.Lavagna, Suitable Configurations for Triangular Formation Flying about Collinear  Libration 
Points under the Circular and Elliptic Restricted Three-Body Problems, Acta Astronautica, Vol. 147, 2018, 
p. 374-382, DOI: 10.1016/j.actaastro.2016.08.011 

34. F.Fuschino & al., Hermes: an Ultra-Wide Band x and Gamma-Ray Transient Monitor on Board a Nano- 
Satellite Constellation, on Nuclear Instruments and Methods in Physics Research Journal, DOI: 
10.1016/j.nima.2018.11.072, 2018 
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35. L.Amati & al., The THESEUS Space Mission Concept: Science Case, Design and Expected Performances
Source: Advances in Space Research, Vol. 62, N. 1, 2018, p. 191-244 

36. L. Bucci, M.Lavagna, D. Guzzetti,K. Howell, Periodic Orbit-Attitude Solutions Along Planar Orbits in a
Perturbed     Circular     Restricted     Three-Body     Problem     for     the     Earth-Moon      System    Acta 
Astronautica, Vol. 147, 2018, p. 152-162 

37. A.Colagrossi, M.Lavagna, Dynamical Analysis of Rendezvous and Docking with Very Large Space
Infrastructures in Non-Keplerian Orbits, CEAS Space Journal, Vol. 10, N. 1, 2018, p. 87-99 

38. A.Colagrossi, M.Lavagna, Fully Magnetic Attitude Control Subsystem for Picosat Platforms Advances in
Space Research, Vol. 62, N. 12, 2018, p. 3383-3397 

39. F. Ferrari, M.  Lavagna, Ballistic Landing  Design  on  Binary  Asteroids:  the  Aim  Case  Study Source:
Advances in Space Research, Vol. 62, N. 8, 2018, p. 2245-2260 

40. A. Capannolo, F.Ferrari, M. Lavagna, Families of Bounded Orbits Near Binary Asteroid 65803 Didymos,
Journal of Guidance Control and Dynamics, Vol. 42, N. 1, 2019, p. 189-198 

41. V.Pesce, M.F.Haydar, M.Lavagna, M. Lovera, Comparison of Filtering Techniques for Relative Attitude
Estimation of Uncooperative Space Object, Aerospace Science and Technology, Vol. 84, 2019, p. 318- 328 

42. V.Pesce, R.Opromolla, S.Sarno, M. Lavagna, M.Grassi, Autonomous Relative Navigation Around
Uncooperative Spacecraft Based on a Single Camera, Aerospace Science and Technology, Vol. 84, 2019, 
p. 1070-1080

43. A.Rivolta, P.Lunghi, M.Lavagna, GNC & robotics for on orbit servicing with simulated vision in the loop,
Acta Astronautica, vol. 162, 2019 

44. V.Pesce, S.Silvestrini, M.Lavagna, Radial Basis Function Neural Network Aided Adaptive Extended
Kalman Filter for Spacecraft Relative Navigation, Aerospace Science and Technology, Vol. 96, 2020 

45. F.Ferrari,M.Lavagna,E.Blanquez, A Parallel-GPU Code for Asteroid Aggregation Problems with Angular
Particles, Monthly Notices of the Royal Astronomical Society, in press DOI:10.1093/mnras/stz3458 

46. A.Colagrossi, M.Lavagna, Integrated vibration suppression attitude control for flexible spacecrafts with
internal liquid sloshing, Multibody system dynamics, 2020 

47. A. Colagrossi, J. Prinetto, S. Silvestrini, M. Lavagna, "Sky visibility analysis for astrophysical data return
maximization in HERMES constellation," J. Astron. Telesc. Instrum. Syst. 6(4), 048001 (2020), doi: 
10.1117/1.JATIS.6.4.048001. 

48. A.Capannolo, G.Zanotti, M.Lavagna, et al, Challenges in LICIA Cubesat trajectory design to support DART
mission science, in Acta Astronautica Volume 182, May 2021, Pages 208-218 

49. F. Colombi, A. Colagrossi and M. Lavagna, Characterisation of 6DOF natural and controlled relative
dynamics in cislunar space, Acta Astronautica (2021), doi: https://doi.org/10.1016/j.actaastro.2021.01.017.  

50. S.Silvestrini, M.Lavagna, Neural-aided GNC reconfiguration algorithm for distributed space system:
development and PIL test, Advances in Space Research, available on line 11/01/2021, 
https://doi.org/10.1016/j.asr.2020.12.014 

51. J.Prinetto, M.Lavagna, Elliptical shape-based model for multi-revolution planeto-centric mission scenarios,
Celestial Mechanics and Dynamical Astronomy (2021) 133:3 

52. M.Quirino, L.D. Marocco, M. Gherardo Guilizzoni, M- Lavagna, High Energy Rapid Modular Ensemble of
Satellites Payload Thermal Analysis Using OpenFOAM, JOURNAL OF THERMOPHYSICS AND HEAT 
TRANSFER, https://doi.org/10.2514/1.T6165 

53. E. Dotto V. Della Corte M. Amoroso I. Bertini J.R. Brucato A. Capannolo B. Cotugno G. Cremonese V. Di
Tana I. Gai S. Ieva G. Impresario S.L. Ivanovski M. Lavagna A. Lucchetti E. Mazzotta Epifani A. Meneghin 
F. Miglioretti D. Modenini M. Pajola P. Palumbo D. Perna S. Pirrotta G. Poggiali A. Rossi E. Simioni S. 
Simonetti P. Tortora M. Zannoni G. Zanotti A. Zinzi A.F. Cheng A.S. Rivkin E.Y. Adams E.L. Reynolds 
K. Fretz, LICIACube - The Light Italian Cubesat for Imaging of Asteroids In support of the NASA DART 
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mission towards asteroid (65803) Didymos, Planetary and Space Science 199 (2021) 105185 

54. A.Colagrossi, V.Pesce, L.Bucci, F.Colombi, M.Lavagna, Guidance, navigation and control for 6DOF
rendezvous in Cislunar multi-body environment, April 2021, Aerospace Science and Technology 114(3), 
DOI 10.1016/j.ast.2021.106751 

Articoli su rivista 

55. M.Lavagna, A.E.Finzi, Equilibrium Configurations of a Large Multi-Hinged Space System, International
Journal of Mechanics and Control, vol.1, No.2, pgg.35-47, January 2001 

56. M.Lavagna, G.Palmerini, Sottosistema di navigazione: selezione dell’architettura mediante ottimizzazione
multiobiettivo, Aerotecnica Missili e Spazio, Vol.85, No.1, pp.15-23, Jan-March 2006 

57. Armellin R., Lavagna M., Multidisciplinary Optimization of Aerocapture Maneuvers, Journal of Artificial
Evolution and Applications, Vol. 2008, 2008, p. 1-13 

58. L.T. DeLuca, M. Lavagna, F. Maggi, P. Tadini, C. Pardini, L. Anselmo, M. Grassi, U. Tancredi,
A.Francesconi, D. Pavarin, F. Branz, S. Chiesa , N. Viola, Large Debris Removal Mission in LEO based
on Hybrid Propulsion, Aerotecnica Missili & Spazio, The Journal of Aerospace Science, Technology and
Systems vol.93, n1-2, January-July 2014

Contributi a libri 

1. Lavagna A.E. Finzi, Spacecraft Design as a Multi-Criteria Decision-Making, Operational Research in  Space
& Air, T. Ciriani,G.Fasano, S.Gliozzi, R.Tadei Eds., Kluwer Academic Press, London 2003, pgg.57-83 

Articoli su atti di convegno (ISI\Scopus) 

1. Ercoli Finzi A., Lavagna M., Multi-Criteria Design Optimization of a Space System with a Fuzzy Logic
Approach, 42nd AIAA/ASME/ASCE/AHS/ASC Structures, Structural Dynamics and Materials
Conference, Seattle, WA, USA, 16-19 Apr. 2001, p. 1-11, AIAA-2001-1500

2. Vasile M., Davighi A., Staffiere G.D., Lavagna M., Autonomous Landing Manoeuvre by Landmark
Tracking Technique, Spaceflight Mechanics 2002, Kyle T. Alfriend, Beny Netam Kim Luu and Cheryl A.
Hilton Walker (Eds.), Univelt, San Diego, 2002, ISBN: 0877034958, p. 647-66

3. Lavagna A.E. Finzi, Multi-Attribute Decision Making Approach Toward Space System Design Automation
Through a Fuzzy Logic-Based Analytic Hierarchical Process, Developments in Applied Artificial
Intelligence, T. Hendtlass, M. Ali (Eds.), Springer-Verlag, Berlin, 2002, ISBN: 3540437819, p. 596-606

4. Lavagna M., Ercoli Finzi A., Preliminary Spacecraft Design: Genetic Algorithms and AHP to Support the
Concurrent Process Approach, 54th International Astronautical congress 2003 (IAC 2003), Bremen,
Germany, 29 Sept.-3 Oct. 2003, ISBN: 9781618394187, p. 1397-1407, IAC-03-U.P.04

5. Lavagna M., Ercoli Finzi A., Fuzzy Logic in Spacecraft Design, Soft Computing Applications, A. Bonarini,
F. Masulli, G. Pasi (Eds.), Physica, Springer, Heidelberg, 2003, ISBN: 3790815446, p. 219-229

6. Guiotto A., Martelli A., Paccagnini C., Lavagna M., Smart-Fdir: Use of Artificial Intelligence in the
Implementation of a Satellite Fdir, European Space Agency, (Special Publication) ESA SP Issue 532, 2003,
Pages 671-682, Proceedings of DASIA 2003; Prague; Czech Republic; 2 June 2003 through 6 June 2003

7. Ercoli Finzi A., Lavagna M., Di Gregorio A. , State Tracking and Control of a Lifted Autonomous Space
Vehicle During the Atmospheric Re-Entry Phase: a Lyapunov Approach, 54th International Astronautical
congress 2003 (IAC 2003), Bremen, Germany, 29 Sept.-3 Oct. 2003, ISBN: 9781618394187, p. 127-136,
IAC-03-A.2.06

8. Povoleri A., Lavagna M., Ercoli Finzi A.,Aero-Gravity Assist Manoeuvres within Preliminary
Interplanetary Mission Design: a Multi-Objective Evolutive Algorithm Approach, 18th International
Symposium on Space Flight Dynamics (ESA SP-548), Munich, Germany, 11-15 Oct. 2004, ISBN:



Michèle Lavagna Curriculum Vitae 

17/35 

 

 

929092859X, p. 373-378 

9. Lavagna M., Povoleri A., Ercoli Finzi A., Interplanetary Mission Design with  Aero-Assisted  Manoeuvers 
Multi-Objective Evolutive Optimization, 55th International Astronautical Congress 2004, Vancouver, 
Canada, 4-8 Oct. 2004, ISBN: 9781604236477, p. 12-22, IAC-04-A.1.02 

10. Lavagna M., Di Lizia P., Ercoli Finzi A,. Multiobjective Global Optimization of Space Mission Design 
using Evolutionary Methods and Interval Analysis, 55th International Astronautical Congress 2004, 
Vancouver, Canada, 4-8 Oct. 2004, ISBN: 9781604236477, p. 7856-7867, IAC-04-U.3A.04 

11. Sangiovanni G., Farè S., Amigoni F., Lavagna M., Multiagent-Based Scheduling and Execution of 
Activities for Space Systems, Proceedings of the i-SAIRAS 2005 - 8th International Symposium on 
Artificial intelligence, Robotics and Automation in Space (ESA SP-603), B. Battrick (Ed.), ESA , 
Noordwijk, 2005, ISBN: 9290929146, p. 173-180 

12. M. Lavagna, A.Mafficini, A.E. Finzi , Game Theory and Co-Evolutive Algorithms for Space Missions 
Preliminary Design, Proceedings of the i-SAIRAS 2005 - 8th International Symposium on Artificial 
intelligence, Robotics and Automation in Space (ESA SP-603), B. Battrick (Ed.), ESA , Noordwijk, 2005, 
ISBN: 9290929146, p. 817-824 

13. Brambilla A., Lavagna, M., Da Costa A., Ercoli Finzi A., Distributed Planning and Scheduling for Space 
System Flotillas, Proceedings of the i-SAIRAS 2005 - 8th International Symposium on Artificial 
intelligence, Robotics and Automation in Space (ESA SP-603), B. Battrick (Ed.), ESA , Noordwijk, 2005, 
ISBN: 9290929146, p. 165-172 

14. Lavagna M., Mafficini A., Game Theory and Possibilistic Logic to Face the Space Mission Preliminary 
Design Optimization: a Coevolutive Architecture with a Semicooperative Protocol, IEEE-ASME 
International conference on Advanced Intelligent Mechatronics, Monterey, CA, USA, 24-28 July 2005, 
ISBN: 0780390466, p. 999-1004 

15. Brambilla A., Da Costa A., Ercoli Finzi A., Lavagna M., Space System Formation Planning and Scheduling: 
a Distributed Approach, IEEE-ASME International conference on Advanced Intelligent Mechatronics, 
Monterey, CA, USA, 24-28 July 2005, ISBN: 0780390466, p. 993-998 

16. Lavagna M., Lo Pinto D., Ercoli Finzi A., Robust Aero-Gravity Assisted Maneuvers for a Multi- Objective 
Interplanetary Trajectory Design Optimization, Astrodynamics 2005, Kathleen C. Howell, Bobby 
Williams, Felix Hoots & Louis D'Amario (Eds.), Univelt, San Diego, 2005, ISBN: 087703527X, p. 2549-
2568 

17. Hanninen P.G., Lavagna M., Ercoli Finzi A., Marraffa L., Preliminary Design Global Optimization for 
Space Vehicles During Atmospheric Maneuvers, AIAA/CIRA 13th International Space Planes and 
Hypersonics Systems and Technologies Conference, Capua, Italy, 16-20 May 2005, ISBN: 1563477297, p. 
1-13, AIAA-2005-3271 

18. Gaias G.V.M., Centuori S., Lavagna M., Da Costa A., Ercoli Finzi A., Long Term Space Program 
Scheduling and System Design Optimization, 56th International Astronautical Congress, Fukuoka, Japan, 
17-21 Oct. 2005, p. 1-11, Paper_D1.3.05 

19. Lavagna M., Parigini C., Armellin R., PSO Algorithm for Planetary Atmosphere Entry Vehicles 
Multidisciplinary Guidance Design, AIAA/AAS Astrodynamics Specialist Conference and Exhibit, 
Keystone, CO, USA, 21-24 Aug. 2006, ISBN: 1563478226, p. 1-16, AIAA-2006-6027 

20. Lavagna M., Sangiovanni G., The Dynamic System Theory as a Tool to Model and Guide the Concurrent 
Engineering Design Process: the Space System Design Application, 11th AIAA/ISSMO Multidisciplinary 
Analysis and Optimization Conference, Portsmouth, VA, USA, 6-8 Sept. 2006, ISBN: 1563478234, p. 1- 
11, AIAA-2006-6968 

21. Armellin R., Lavagna M., Starkey R.P., Lewis M.J., Aero-Gravity Assist Maneuvers: Coupled Trajectory 
and Vehicle Shape Optimization, AIAA/AAS Astrodynamics Specialist Conference and Exhibit, Keystone, 
CO, USA, 21-24 Aug. 2006, ISBN: 1563478226, p. 1-15, AIAA-2006-6036 

22. Lavagna M., Parigini C., Armellin, R.Planetary Atmosphere Entry Vehicles: Multiobjective Optimization 
PSO Algorithm Applied to a Multi-Body Multiple Flight Regime Modelling, 57th International 
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Astronautical Congress (IAC), Valencia, Spain, 2-6 Oct. 2006, ISBN: 9781605600390, p. 1-12, IAC-06- 
C1.P.4.05 

23. Amigoni F., Farè S., Lavagna M., Sangiovanni G., A Multiagent System for Scheduling Activities Onboard
a Space System, ECAI 2006, Riva del Garda, Italy, 28 Aug.-1 Sept. 2006, ISBN: 9781586036423, p. 715-
716 

24. Vetrisano M., Lavagna M., Grasso M., A in Situ Resource Utilisation Demonstrator for the Moon:
Preliminary Design and Dynamic Model, 58th International Astronautical Congress 2007, Hyderabad,
India, 24-28 Sept. 2007, ISBN: 9781605601502, p. 7172-7173

25. Lavagna M., Bellei G., MOPSO Technique Assessment to Cope with First Guess Generation for
Interplanetary Trajectories Differently Controlled, 58th International Astronautical Congress 2007,
Hyderabad, India, 24-28 Sept. 2007, ISBN: 9781605601502, p. 4191-4201

26. Grasso M., Lavagna M., Della Torre A., Mailland F., La Plena D., Critical Analysis of ISRU Plants
Integration in Complex Architectures for Planetary Human Colonies Development, 58th International
Astronautical Congress 2007, Hyderabad, India, 24-28 Sept. 2007, ISBN: 9781605601502, p. 1391-1402,
IAC-07-A5.1.06

27. Sangiovanni G., Lavagna M., Reconstruction of the Matrix of Causal Dependencies for the Fuzzy Inductive
Reasoning Method, Applications of Fuzzy Sets Theory, F. Masulli, S. Mitra, G. Pasi (Eds.), Springer,
Dordrecht, 2007, ISBN: 9783540733997, p. 53-60

28. Lavagna M., Sangiovanni G., A Possible Approach to Cope with Uncertainties in Space Applications,
Applications of Fuzzy Sets Theory, F. Masulli, S. Mitra, G. Pasi (Eds.), Springer, Dordrecht, 2007, ISBN:
9783540733997, p. 277-284

29. Grasso M., Lavagna M., Sangiovanni G., Contextualized Possibilistic Networks with Temporal Framework
for Knowledge Base Reliability Improvement, Applications of Fuzzy Sets Theory, F. Masulli,
S. Mitra, G. Pasi (Eds.), Springer, Dordrecht, 2007, ISBN: 9783540733997, p. 45-52

30. Lavagna M., Multi-Objective PSO for Interplanetary Trajectory Design, GECCO 2007 : Genetic and
Evolutionary Computation Conference, Dirk Thierens et al. (Ed.), ACM, New York, 2007, ISBN:
9781595936974, p. 175-175

31. Gaias G.V.M., Lavagna M., Preliminary Design Optimization of a Microsatellite Formation Flying for
Radar Interferometric Applications, 3rd International Symposium on Formation Flying, Missions and
Technologies ESA/ESTEC, Noordwijk, NL, 23-25 Apr. 2008, ISBN: 9789292212186, p. 1-9

32. Castellini F., Lavagna M., Erb S., Concurrent Optimization of Launcher Architectures and Ascent
Trajectories with Global Optimization Algorithms, 59th International Astronautical Congress 2008 (IAC
2008), Glasgow, UK, 29 Sept.-3 Oct. 2008, ISBN: 9781615671601, p. 4546-4558, IAC-08-C1.2

33. Ferraro D., Armellin R., Di Lizia P., Lavagna M., Sensitivity Analysis and Guidance for EDL Phases by
Means of Differential Algebra, 59th International Astronautical Congress 2008 (IAC 2008), Glasgow, UK,
29 Sept.-3 Oct. 2008, ISBN: 9781615671601, p. 1-11, IAC-08-D1.1.01

34. M.Grasso, M.R.Lavagna,A.Della Torre, I.Vuckman,E.Monchieri, Impact of the exploitation of in situ
resources on the european mars exploration architecture, 59th International Astronautical Congress 2008
(IAC 2008), Glasgow, UK, 29 Sept.-3 Oct. 2008, ISBN: 9781615671601, IAC-08.A5.1.3

35. Grasso M., Lavagna M., Della Torre A., Vukman I., Monchieri E., Lunar Precursor Robotic Mission for
Technological Demonstration of in-situ Oxygen Production, 59th International Astronautical Congress
2008 (IAC 2008), Glasgow, UK, 29 Sept.-3 Oct. 2008, ISBN: 9781615671601, p. 1-12, IAC-08- A3.2.INT5

36. Steel R., Niézette M., Cesta A., Verfaillie G., Lavagna M., Donati A., AI Techniques for Space: the APSI
Approach, Proceedings of DASIA 2009 DAta Systems In Aerospace (ESA SP-669), L. Ouwehand (Ed.),
ESA, Noordwijk, 2009, ISBN: 9789292212339, p. 1-7

37. Lombardi R., Lavagna M., Francesconi P., Software Simulator for Robotic Exploration of the Lunar
Surface, 60th International Astronautical Congress 2009 (IAC 2009), Daejeon, Republic of Korea, 12-16
Oct. 2009, ISBN: 9781615679089, p. 1531-1543, IAC-09.A3.I.11O
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38. Francesconi P., Di Mauro G., Lavagna M., Virtual Mars Simulator for Rover Autonomy Validation and
Testing, 60th International Astronautical Congress 2009 (IAC 2009), Daejeon, Republic of Korea, 12-16
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